Enseignements Transversaux

Description des systémes - SYML

lere STI2D

But : Réaliser des diagrammes SysML d’un hydroplaneur sur Draw.io

1. L’hydroplaneur, c’est quoi ?
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Durée du cycle: 10 heures
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Cet engin sous-marin muni de capteurs,
mesure en temps réel pour I’eau de mer

La température
La salinité
La densité

2. Réaliser le diagramme des Cas d’Utilisations suivant :

Le systéme complet est composé d'un
hydroplaneur, et d'un poste informatique sur
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Systéme Hydroplaneur

lequel est installé le logiciel de configuration
propre & Mhydroplaneur. La communication
entre hydroplansur et le logiciel de
configuration utiise un systeme de
communication par satelite extérieur au
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3. Réaliser le diagramme de séquence suivant :
EOpéra‘leur 2

1: choix de navigation

2: validation et transfert

2Systems =
: Hydroplaneur

3 plan de la mission
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5. fenétre de confirmation
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Diagramme de séguence
maontrant la configuration
de I'hydroplanneur.
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4. Réaliser le diagramme de définition des blocs suivant :
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